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Datos Generales
Nombre: HUMBERTO GOMEZ NARANJO

Maximo nivel de estudios: MAESTRIA

Antigiedad académica en la UNAM: 48 arfios

Nombramientos

Vigente: TECNICO ACADEMICO TITULAR B TC Definitivo
Instituto de Investigaciones en Matemdaticas Aplicadas y en Sistemas
Desde 16-12-2009

Estimulos, programas, premios y reconocimientos

PRIDE C - 2024
PRIDE B 2008
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DOCUMENTOS EN REVISTAS

Historico de Documentos

] Wos: 2 (16.67%)
B scopus : 8 (66.67%)
I:l WoS y Scopus: 2 (16.67%)

1 Expressed gene fusions as frequent YANIN CHAVARRI GUERRA HUMBERTO CANCER 2018
drivers of poor outcomes in hormone GOMEZ NARANJO Matissek K.J. et al. DISCOV
receptord??positive breast cancer

2 Fuzzy Logic for Omnidirectional Mobile JUAN MARIO PENA CABRERA J. A. I[EEE LATIN 2015
Platform Control Displacement using Gomez ROMAN VICTORIANO OSORIO AMERICA
FPGA and Bluetooth Communication COMPARAN et al. TRANSACTIONS
Devices

3  Bedside study of cerebral critical closing HUMBERTO GOMEZ NARANJO Puppo Acta 2012
pressure in patients with severe C.Camacho J. et al. Neurochirurgic
traumatic brain injury: A transcranial qQ,
doppler study Supplementum

4  Bedside study of cerebral critical closing HUMBERTO GOMEZ NARANJO Puppo Acta 2012
pressure in patients with severe C.Camacho J. et al. Neurochirurgic
traumatic brain injury: a transcranial qQ,

Doppler study. Supplementum
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machining tools
6

ensamble robético]
7

Invariant object recognition in robotic
assembly tasks [Reconocimiento
invariante de objetos en tareas de

Automated detection system of ground
displacements in urban areas for
applications of mobile communication
systems [Sistema automatizado de
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HUMBERTO GOMEZ NARANJO

Life cycle analysis of diamond coating of HUMBERTO GOMEZ NARANJO

Wilfong C. Durham D.

NARANJO etal.

deteccdin de desplazamientos del
terreno en zonas urbanas para
aplicaciones de sistemas de comunicac

8 Invariant object recognition machine
vision system for robotic assembly tasks
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Asme 2012 2012
International
Manufacturing
Science And
Engineering
Conference
Collocated

With The 40th

North American

5ta. 2006
Conferencia
Iberoamerican

d En Sistemas,
Cibernetica E
Informatica,

Cisci 2006,
Memorias

5ta. 2006
Conferencia
Iberoamerican

a En Sistemas,
Cibernetica E
Informaticq,

Cisci 2006,
Memorias

3rd 2005
International
Conference On
Computing,
Communicatio

ns And Control
Technologies,

Ccct 2005,
Proceedings
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LIBROS Y CAPITULOS CON ISBN

Obras con registro ISBN

# Titulo

1 Fuzzy logic for omnidirectional mobile
platform control based in FPGA and
Bluetooth communication

2 Contour object generation in object
recognition manufacturing tasks

3 Development of a multimodal
monitoring platform for medical
research

4 Real Time Object Recognition
Methodology

5 Robot skill acquisition: A new method for
learning and fast object recognition

Fecha de impresién: 03:40:38

|| otros: 6 (100.00%)

Autores

JUAN MARIO PENA
CABRERA ROMAN
VICTORIANO OSORIO
COMPARAN HUMBERTO

GOMEZ NARANJO et al.

JUAN MARIO PENA
CABRERA VICTOR
MANUEL LOMAS BARRIE
ROMAN VICTORIANO
OSORIO COMPARAN et
al.

HUMBERTO GOMEZ
NARANJO Camacho J.
Yelicich B. et al.
MARGARITA CABRERA
BRAVO ROMAN
VICTORIANO OSORIO
COMPARAN HUMBERTO

GOMEZ NARANJO et al.

JUAN MARIO PENA
CABRERA ROMAN
VICTORIANO OSORIO
COMPARAN HUMBERTO

GOMEZ NARANJO et al.
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ISBN
9781479999002

Ano
2015

2012 1601322178

2010 9781424441235

2010 9780769542041

2010 9781601321480
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6 Object Location in Manufacturing Cells ~ JUAN MARIO PENA Proceedin 2009 9780769537993
using Artificial Vision CABRERA HUMBERTO gs Paper
GOMEZ NARANJO
ROMAN VICTORIANO
OSORIO COMPARAN et
al.
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PARTICIPACION EN PROYECTOS

No se encuentran registros en la base de datos de SISEPRO asociados a:

HUMBERTO GOMEZ NARANJO
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PARTICIPACION EN TESIS

No se encuentran registros en la base de datos de TESIUNAM asociados a:

HUMBERTO GOMEZ NARANJO
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HUMBERTO GOMEZ NARANJO

DOCENCIA IMPARTIDA

Historico de docencia

B Licenciatura: 10 (71.43%)
B Maestria: 4 (28.57%)

# Nivel titulacion Asignatura Entidad Alumnos Semestre
Maestria TEMAS SELECTOS DE SISTEMAS Facultad de Ingenieria 8 2013-1
ELECTRONICOS
Maestria TEMAS SELECTOS DE SISTEMAS Facultad de Ingenieria 3 2012-1
ELECTRONICOS
Licenciatura  DISENO DIGITAL Facultad de Ingenieria 1 2012-1
Licenciatura  DISENO DIGITAL Facultad de Ingenieria 5 20M-2
Maestria TEMAS SELECTOS DE SISTEMAS Facultad de Ingenieria 3 201-2
ELECTRONICOS
Licenciatura  DISENO DIGITAL Facultad de Ingenieria 4 201-1
Licenciatura  DISENO DIGITAL Facultad de Ingenieria 28 2010-2
Maestria TEMAS SELECTOS DE SISTEMAS Facultad de Ingenieria 6 2010-2
ELECTRONICOS
Licenciatura  DISENO DIGITAL Facultad de Ingenieria 39 2010-1
Licenciatura  DISENO DIGITAL Facultad de Ingenieria 19 2009-2
Licenciatura  DISENO DIGITAL Facultad de Ingenieria 2 2009-1
Licenciatura  DISENO DIGITAL Facultad de Ingenieria 19 2009-1
Licenciatura  DISENO DIGITAL Facultad de Ingenieria 20 2008-2
Licenciatura  DISENO DIGITAL Facultad de Ingenieria 4 2008-1
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PATENTES

No se encuentran registros en la base de datos de patentes asociados a:

HUMBERTO GOMEZ NARANJO
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FUENTES DE INFORMACION

Internos
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1:SIiig

sistema integral de
informacion académica

1 Grupos ordinarios y resumen de historias DGAE
académicas

2  Nombramientos, datos generales, estimulos, DGAPA
premios y reconocimientos

3 Produccién Académica CH

4  Produccién Académica CIC

5 Proyectos DGPO

6 Tesis DGB

7  Tutorias en Posgrado CGEP

Externos

8 Documentos Indexados Elsevier

9 Documentos Indexados Thomson Reuters

10 Obras con registro ISBN INDAUTOR

1 Patentes IMPI
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SIAE
RUPA

Humanindex
SCIC
SISEPRO
TESIUNAM
SliPosgrado

Scopus

Wos
Agencia ISBN
SIGA

2008-2025

2008-2025

2008-2021
2000-2017
2018-2022
2008-2025
2008-2021

2008-2025
2008-2025
2008-2025
2008-2024
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